Bedienungsanleitung

51220

SinCos Interpolator fiir Drehimpulsgeber und Messsysteme mit SinCos Ausgang

Produkteigenschaften:

Wandelt sinusférmige Signale mit Standardpegel 1Vss in Inkremental-Rechtecksignale
Ausgange A, /A, B, /B, Z, /Z (RS422 / HTL)

Einstellbarer Multiplikator fiir Interpolationen im Bereich 1: 5 bis 1:50

Einstellbarer Teiler 1: 1 bis 1: 255 zur Reduzierung der Ausgangsfrequenz
Sinus-Eingangsfrequenz 0 bis 400 kHz

Rechteck-Ausgangsfrequenz bis 4 MHz

Zuschaltbares Glitch-Filter

Gerateversorgung 18 bis 30 VDC
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1.Sicherheit und Verantwortung

1.1. Allgemeine Sicherheitshinweise

Diese Beschreibung ist wesentlicher Bestandteil des Gerates und enthalt wichtige Hinweise
beziiglich Installation, Funktion und Bedienung. Nichtbeachtung kann zur Beschadigung oder zur
Beeintrachtigung der Sicherheit von Menschen und Anlagen fiihren!

Bitte lesen Sie vor der ersten Inbetriebnahme des Geréts diese Beschreibung sorgféltig durch,
und beachten Sie alle Sicherheits- und Warnhinweise! Bewahren Sie diese Beschreibung fiir
eine spatere Verwendung auf.

Voraussetzung fir die Verwendung dieser Gerdtebeschreibung ist eine entsprechende
Qualifikation des jeweiligen Personals. Das Gerat darf nur von einer geschulten Elektrofachkraft
installiert, gewartet, angeschlossen und in Betrieb genommen werden.

Haftungsausschluss: Der Hersteller haftet nicht fiir eventuelle Personen- oder Sachschdden, die
durch unsachgemal3e Installation, Inbetriebnahme, Bedienung sowie aufgrund von
menschlichen Fehlinterpretationen oder Fehlern innerhalb dieser Geratebeschreibung auftreten.
Zudem behalt sich der Hersteller das Recht vor, jederzeit - auch ohne vorherige Ankiindigung -
technische Anderungen am Gerat oder an der Beschreibung vorzunehmen. Mégliche
Abweichungen zwischen Geradt und Beschreibung sind deshalb nicht auszuschlieRen.

Die Sicherheit der Anlage bzw. des Gesamtsystems, in welche(s) dieses Gerat integriert wird,
obliegt der Verantwortung des Errichters der Anlage bzw. des Gesamtsystems.

Es miissen wahrend der Installation sowie bei Wartungsarbeiten samtliche allgemeinen sowie
landerspezifischen und anwendungsspezifischen Sicherheitsbestimmungen und Standards
beachtet und befolgt werden.

Wird das Gerat in Prozessen eingesetzt, bei denen ein eventuelles Versagen oder eine
Fehlbedienung die Beschddigung der Anlage oder eine Verletzung von Personen zur Folge
haben kann, dann miissen entsprechende Vorkehrungen zur sicheren Vermeidung solcher
Folgen getroffen werden.

1.2.  Bestimmungsgemalie Verwendung

Dieses Gerét dient ausschlieRlich zur Verwendung in industriellen Maschinen und Anlagen.
Hiervon abweichende Verwendungszwecke entsprechen nicht den Bestimmungen und obliegen
allein der Verantwortung des Nutzers. Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die durch eine
unsachgemale Verwendung entstehen.

Das Gerat darf nur ordnungsgemal eingebaut und in technisch einwandfreiem Zustand -
entsprechend der technischen Daten (siehe Kapitel 12) - eingesetzt und betrieben werden. Das
Gerat ist nicht geeignet fiir den explosionsgeschiitzten Bereich sowie Einsatzbereiche, die in
DIN EN 61010-1 ausgeschlossen sind.
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1.3. Installation

Das Gerat darf nur in einer Umgebung installiert und betrieben werden, die dem zuldssigen
Temperaturbereich entspricht. Stellen Sie eine ausreichende Beliiftung sicher und vermeiden
Sie den direkten Kontakt des Gerates mit heillen oder aggressiven Gasen oder Fliissigkeiten.

Vor der Installation sowie vor Wartungsarbeiten ist die Einheit von sdmtlichen
Spannungsquellen zu trennen. Auch ist sicherzustellen, dass von einer Bertihrung der
getrennten Spannungsquellen keinerlei Gefahr mehr ausgehen kann.

Gerate, die mittels Wechselspannung versorgt werden, diirfen ausschliellich via Schalter bzw.
Leistungsschalter mit dem Niederspannungsnetz verbunden werden. Dieser Schalter muss in
Geratenahe platziert werden und eine Kennzeichnung als Trennvorrichtung aufweisen.

Eingehende sowie ausgehende Leitungen fiir Kleinspannungen miissen durch eine doppelte
bzw. verstarkte Isolation von geféhrlichen, stromfiihrenden Leitungen getrennt werden (SELV
Kreise). Sémtliche Leitungen und deren Isolationen sind so zu wahlen, dass sie dem
vorgesehenen Spannungs- und Temperaturbereich entsprechen. Zudem sind sowohl die geréte-
als auch landerspezifischen Standards einzuhalten, die in Aufbau, Form und Qualitat fir die
Leitungen gelten. Angaben (ber zuldssige Leitungsquerschnitte fir die
Schraubklemmverbindungen sind den technischen Daten (siehe Kapitel 12) zu entnehmen.

Vor der Inbetriebnahme sind sémtliche Anschliisse. bzw. Leitungen auf einen soliden Sitz in den
Schraubklemmen zu iiberpriifen. Alle (auch unbelegte) Schraubklemmen miissen bis zum
Anschlag nach rechts gedreht und somit sicher befestigt werden, damit sie sich bei
Erschiitterungen und Vibrationen nicht l6sen kénnen.

Qberspannungen an den Anschliissen des Gerates sind auf die Werte der
Uberspannungskategorie Il zu begrenzen.
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1.4. Storsicherheit

Alle Anschliisse sind gegen elektromagnetische Stérungen geschiitzt.
Es ist jedoch zu gewahrleisten, dass am Einbauort des Gerates mdglichst geringe kapazitive oder
induktive Storungen auf das Gerdt und alle Anschlussleitungen einwirken.

Hierzu sind folgende Malinahmen notwendig:

o Firalle Ein- und Ausgangssignale ist grundsétzlich geschirmtes Kabel zu verwenden

e Steuerleitungen (digitale Ein- und Ausgénge, Relaisausgénge) diirfen eine Lange von 30 m
nicht Giberschreiten und das Geb&ude nicht verlassen.

e Die Kabelschirme miissen tiber Schirmklemmen grolkflachig mit Erde verbunden werden

e Die Verdrahtung der Masse-Leitungen (GND bzw. 0 V) muss sternférmig erfolgen und darf
nicht mehrfach mit Erde verbunden sein

e Das Gerat sollte in ein metallisches Gehduse und mdglichst entfernt von Stérquellen
eingebaut werden

e Die Leitungsfiihrung darf nicht parallel zu Energieleitungen und anderen stdrungsbehafteten
Leitungen erfolgen

Siehe hierzu auch das motrona Dokument ,Allgemeine Regeln zu Verkabelung, Erdung und
Schaltschrankaufbau”. Dieses finden Sie auf unserer Homepage unter dem Link
https://www.motrona.com/de/support/allgemeine-zertifikate.html

1.5.  Reinigungs-, Pflege- und Wartungshinweise

Zur Reinigung der Frontseite verwenden Sie bitte ausschlieRlich ein weiches, leicht
angefeuchtetes Tuch. Firr die Gerate-Riickseite sind keinerlei Reinigungsarbeiten vorgesehen
bzw. erforderlich. Eine auRerplanmé&Rige Reinigung obliegt der Verantwortung des zustandigen
Wartungspersonals, bzw. dem jeweiligen Monteur.

Im reguldren Betrieb sind fiir das Gerat keinerlei WartungsmaRnahmen erforderlich. Bei
unerwarteten Problemen, Fehlern oder Funktionsausféllen muss das Gerét an den Hersteller
geschickt und dort tiberpriift sowie ggfs. repariert werden. Ein unbefugtes Offnen und
Instandsetzen konnen zur Beeintrachtigung oder gar zum Ausfall der vom Gerat unterstiitzten
Schutzmalinahmen fiihren.
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2.Kompatibilitéts-Hinwels

Nachfolgend sind die wesentlichen Unterschiede vom SI220 gegeniiber dem Vorgangermodell

SI1251 aufgelistet:

I Sz Sz
Gehduse Abmessungen (B x H x T): Abmessungen (B x H x T):
34 x 118 x 140 mm 40x79x 91 mm
(inkl. Anschliisse) (inkl. Anschliisse)
Gewicht: Gewicht:
ca. 160 g ca.200g

Inkremental-Ausgang
HTL / RS422

Nur ein Ausgang

Stecker, 9-pol.

Durch DIL-Schalter HTL / RS422
umschaltbar

Ausgange parallel
SUB-D Stecker, 9-pol. (RS422)
Schraubklemmen (HTL)

Anschlussart
Spannungsversorgung

Stecker, 9-pol.

Schraubklemmen

Anschlussart
Control Ausgang

Stecker, 9-pol.

Schraubklemmen

Anschlussart
Control Eingang

Stecker, 9-pol.

Schraubklemmen

Geberversorgung Durch DIL-Schalter umschaltbar Durch externe Briicke
Einspurige SIN/COS Signale L N .
(SIN/COS/REF) Derzeit keine Unterstiitzung Unterstlitzung

Features zum S1220:

e Automatische Generierung eines Z-Pulses pro Eingangsperiode wahlbar

e Separater Z-Teiler

o Erweiterung des A/B-Teilers
e Stop Eingang fiir Ausgangssignale
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3.Allgemeines

S1220 ist ein Encoder-Interface zur Umwandlung der Ausgangssignale sogenannter Sinus-
Drehgeber und vergleichbaren Messsystemen in inkrementale Impulssignale, entsprechend
dem A/B (2 x 90°) - Standard.

Aus jeder Periode des Sinus-Cosinus-Spannungssignals wird unter Berticksichtigung eines
einstellbaren Multiplikators eine entsprechende Anzahl von Ausgangsimpulsen interpoliert.
Diese konnen bei Bedarf vor Ausgabe auch noch geteilt werden. Die Ausgangsimpulse stehen
sowohl am RS422 als auch mit HTL-Pegel zur Verfligung.

Die maximale sinusférmige Eingangsgeberfrequenz betragt 400 kHz. Es sind Interpolationsraten
zwischen 5 und 50 einstellbar, d.h. das Gerat kann aus einer Sinus-Periode bis zu 50
inkrementale Impulse generieren.

Die maximale zuldssige Ausgangsfrequenz betrdgt 4 MHz. Bei Bedarf kann die erzeugte
Ausgangsfrequenz iber einen einstellbaren Teiler 1: 1 ... 1: 255 geteilt werden.

Unabhangig von der Interpolationsrate l&sst sich auch die Interpolationszeit vorgeben, um
damit die Ausgangsfrequenz auf einen gewiinschten Maximalwert zu limitieren. Zur Speisung
des SinCos-Sensors stellt das Gerat kurzschlussfeste Hilfsspannungen von 5,2 V und Vyy zur
Verfligung. Ein eventueller Fehlerzustand wird tiber LED angezeigt und gleichzeitig iber einen
Digitalausgang gemeldet. Fehler kénnen tiber den eingebauten Drucktaster oder iber ein
externes Signal quittiert werden.

Alle Einstellungen werden an zwei 12-poligen DIL-Schaltern vorgenommen, die von der Seite
des Gehduses zuganglich sind. Das Gerdt ist in einem Kompaktgehduse mit
Schraubklemmanschliissen und einem 9-poligen SUB-D-Steckern untergebracht und kann auf
Tragschiene montiert werden.

Einstellungen am DIL-Schalter sind im spannungslosen Zustand zu tatigen.
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4.Blockschalthild
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H.Anschliisse

Der SinCos-Sensor wird {iber eine 9-poligen SUB-D-Buchse angeschlossen (Buchse am Gerat).
Zur einfachen Versorgung des Sensors kann eine Spannung von wahlweise 5,2 V oder ca. 24 V
auf die SUB-D-Buchse geschaltet werden.

An den Ausgéngen stehen die Impulse sowohl im RS422-Format als auch in HTL-Format (push-
pull) zur Verfligung. Die Ausgange kdnnen wahlweise einzeln oder auch gleichzeitig benutzt
werden.

Alle Ein- und Ausgange sowie die Gerateversorgung beziehen sich auf das
gleiche Massepotential (GND)!

Im Fehlerfall schaltet der Error-Ausgang auf HIGH. Gleichzeitig leuchtet die frontseitige, gelbe
LED. Die Quittierung eines Fehlers erfolgt iiber den Eingang Error Release (PNP, HTL, ein
positives Signal von 10 ... 30 V bewirkt die Loschung des Fehlers), oder {iber den kleinen
Drucktaster an der Oberseite des Gerétes.

Das Gerat wird tiber die Klemmen 1 (GND) und 2 (+24V) von X1 mit einer Gleichspannung von
18 ... 30 VDC versorgt.

Mit Hilfe von Input 1 kann der Ausgang unabhadngig vom Eingang gestoppt werden. Wenn ein
High-Signal anliegt, sind keine Ausgangsimpulse mehr vorhanden.

Mit Hilfe von Input 2 kann der Z-Teiler ausgeschalten werden. Wenn ein High-Signal anliegt, ist
kein Z-Ausgangssignal mehr sichtbar.
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5.1.  Ubersicht der Anschliisse

In jedem Falle muss sichergestellt sein, dass das Ubertragungsverhalten der gesamten
Anordnung einschlieBlich Geber, eventueller externer Beschaltungen und Kapazitatsbelag des
Kabels ein einwandfreies Signalbild am Gerateeingang sicherstellen

(Pegel, Form, Phasenversatz A/B)

Die Héhe des Impulspegels an den Gegentaktausgangen der HTL Ausgéange entspricht dem der
Eingangsspannung an Klemmen 1 (GND) und 2 (+24V) von X1.
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6.Die Belegung der SUB-D-Stecker

6.1.  SinCos-Eingdnge (X3)

Standardgeber mit Differenzausgangen werden direkt mit den Stiften SIN+, SIN-, COS+, COS-,
REF+, REF- verbunden. Bei grél3eren Leitungslangen kdnnen zusatzliche Abschlusswiderstande
zwischen dem nicht invertierten und dem invertierten Signal eines jeden Kanals vorteilhaft sein

— Geberversorgung von Klemme 1
8 @ o
=z =
1423 Al

o

~

-]
[ ]

© @
n @

Impulseingang
Eingang: D-SUB 9, Buchse am Gerat

43y
+43Y
SO0

Mit Hilfe des DIL-Schalters kann der Z-Impuls auf dem Eingang umgeschaltet werden oder ein
Z-Impuls wird mit jeder Sinusperiode automatisch generiert.

Die SinCos-Signale auf der Eingangsseite sind hochsensible Analogsignale!
Daher miissen dringend sauber abgeschirmte Kabel, mdglichst mit
gegeneinander verdrillten Aderpaaren verwendet werden. Die Kabellange
sollte mdglichst 5 Meter nicht tberschreiten.
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6.2.  HTL/RS422-Impuls-Ausgénge (X2)

6.3.  Control Ein- und Ausgang (X1)
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/.Einstellungen

DIL-Schalter S1 dient zur Einstellung des Filters, Interpolationsfaktors sowie der Interpolationszeit
und des programmierbaren Z-Teilers.

DIL-Schalter S2 erlaubt die Zuschaltung eines programmierbaren A/B-Teilers sowie die Anwahl
von Testfunktionen.

Anderungen der Einstellung von DIL-Schaltern werden erst nach
Neuzuschaltung der Versorgungsspannung aktiv!

DIL-Schalter Status Bemerkung
ON Ausgangssignale an X2
3112 haben V,y Pegel (24V)
' OFF Ausgangssignale an X2
haben 5V Pegel
ON Encoder Versorgung an X3
3212 hat V,yPegel (24V)
' OFF Encoder Versorgung an X3
hat 5V Pegel
ON Test aktiv, Error Out an X1 fr
2 11 Test reseryiert
' OFF Test inaktiv, Error Qut an X1
hat normale Funktion
ON Automatische Generierung
3210 des REF Pulses
' OFF REF Eingénge an X3 werden
verwendet
ON Error ist nicht statisch und
$2.09 wird immer wieder geldscht
' OFF Error ist statisch und
gespeichert
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DIL-Schalter S1 Interpolation und Filterung
6|54 |3 |21
ON Glitch-Filter ON Filterung
OFF | OFF | OFF 40
ON | OFF | OFF 20
OFF| ON | OFF 10
((J)L\IF SIIZ\IF %T\IF 550 Interpolations-Faktor
ON | OFF | ON 25
OFF| ON | ON 12,5
ON | ON | ON 6.25
OFF | OFF 25ns
OFF | ON 100 ns Interpolationszeit
ON | OFF 400 ns
ON | ON 1600 ns

Hinweise zur Einstellung von DIL-Schalter S1:

Verzerrungen des Eingangssignals bewirken Frequenzschwankungen am
Ausgang.

Das Glitch-Filter erhoht die Interpolationszeit im Stillstand und bei kleinen
Frequenzen und reduziert damit die Auswirkungen des analogen
Rauschens (Ausgangssignal schwankt um einige Inkremente trotz
Stillstand des Messsystems). Die Benutzung des Glitch-Filters kann jedoch
bei schnellen Geschwindigkeitsanderungen zu voriibergehenden
Proportionalitats-Fehlern zwischen Eingang und Ausgang fiihren
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Die nachstehende Tabelle zeigt die Beschrankungen von Eingangsfrequenz und Ausgangs-

Frequenz in Abhangigkeit der getroffenen Einstellungen

: : : Maximale Maximale
Interpolationsrate Interpolationszeit :

Ausgangsfrequenz Eingangsfrequenz

25ns 2 MHz 400 kHz

5 100 ns 2 MHz 400 kHz

X 400 ns 625 kHz 125 kHz

1600 ns 156.25 kHz 31.25 kHz

25ns 2,5 MHz 400 kHz

6.25 100 ns 2,5 MHz 400 kHz

X0, 400 ns 625 kHz 100 kHz

1600 ns 156.25 kHz 25 kHz

25ns 4 MHz 400 kHz

10 100 ns 2,5 MHz 250 kHz

X 400 ns 625 kHz 62.5 kHz

1600 ns 156.25 kHz 15.625 kHz
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. . : Maximale Maximale
Interpolationsrate  Interpolationszeit :

Ausgangsfrequenz Eingangsfrequenz

25 ns 4 MHz 320 kHz

125 100 ns 2.5 MHz 200 kHz

X1, 400 ns 625 kHz 50 kHz

1600 ns 156.25 kHz 12.5 kHz

25 ns 4 MHz 200 kHz

20 100 ns 2.5 MHz 125 kHz

X 400 ns 625 kHz 31.25 kHz

1600 ns 156.25 kHz 7.8125 kHz

25ns 4 MHz 160 kHz

25 100 ns 2.5 MHz 100 kHz

X 400 ns 625 kHz 25 kHz

1600 ns 156.25 kHz 6.25 kHz

25ns 4 MHz 100 kHz

A0 100 ns 2.5 MHz 62.5 kHz

X 400 ns 625 kHz 15.625 kHz

1600 ns 156.25 kHz 3.90625 kHz

25ns 4 MHz 80 kHz

50 100 ns 2.5 MHz 50 kHz

X 400 ns 625 kHz 125 kHz

1600 ns 156.25 kHz 3.125 kHz
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8. Frequenzteiler und Fehlermeldung

Der programmierbare Frequenzteiler erlaubt die Reduzierung der Ausgangsfrequenz um einen
vorgegebenen Teilungsfaktor zwischen 1: 1 und 1 : 255.

Die Error-Funktion signalisiert durch aufleuchten der gelben LED und Schalten des Error-
Ausganges die folgenden Fehler:

e Drahtbruch auf einer der Leitungen SIN+, SIN-, COS+ oder COS
e /ukleine Amplitude auf einer der oben genannten Signalleitungen

e FEingangsfrequenz zu hoch, so dass die Ausgangsfrequenz nicht mehr folgen kann. Die
Signale REF+ und REF- werden nicht auf Fehler iiberwacht.

Je nach Einstellung von DIL-Schalter 2 bleibt eine Fehlermeldung bis zur externen Quittierung
stehen oder I6scht sich selbst, sobald die Fehlerursache beseitigt ist. Im Falle einer
Fehlermeldung ist die ordnungsgemaRe Geratefunktion nicht sichergestellt und es kdnnen
Impulsverluste auftreten.

Im Fehlerfall schaltet der Error-Ausgang auf HIGH. Gleichzeitig leuchtet die frontseitige, gelbe
LED. Die Quittierung eines Fehlers erfolgt iber den Eingang Error Release, oder iiber den
kleinen Drucktaster an der Frontseite des Geréates. Bei zu hohen Eingangsfrequenzen kann
eventuell die Riicksetzung eines Fehlers fehlschlagen.

Anderungen der Einstellung von DIL-Schaltern werden erst nach
Neuzuschaltung der Versorgungsspannung aktiv!

DIL-Schalter S2: A/B-Teiler

8 |76 |5] 4 [3]2]1

OFF | OFF | OFF |OFF |OFF |OFF [OFF |OFF | 1:1

OFF |OFF | OFF |OFF [OFF |OFF [OFF [ON [ 1:2

OFF | OFF | OFF |OFF |OFF |OFF [ON |[OFF [ 1:3

OFF | OFF | OFF |OFF |OFF |OFF [ON [ON | 1:4

OFF | OFF | OFF |OFF [OFF |ON [OFF [OFF | 1:5

OFF | OFF | OFF [OFF [OFF |ON [OFF|ON | 1:6

OFF | OFF | OFF |OFF [OFF |ON [ON [OFF [ 1:7 Teilungsverhéltnis
OFF | OFF | OFF |OFF [OFF |ON |ON [ON | 1:8

OFF |OFF | OFF |OFF [ON | OFF [OFF [OFF | 1:9

OFF | OFF | OFF [OFF [ON  |OFF [OFF[ON | 1:10

OFF |OFF | OFF |OFF [ON  |OFF [ON |OFF | 1:11

OFF |OFF | OFF |OFF [ON  |OFF [ON [ON | 1:12

ON [ON |ON [ON [ON [ON [ON |ON |1:255
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DIL-Schalter S1:

Z-Teiler
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9.Verzdgerungen

Die Verzogerungszeit zwischen den analogen Eingangssignalen und den inkrementalen
Ausgangssignalen betrégt bei ausgeschaltetem Teiler ca. 3 psec. Eine zuséatzliche Teilung
verlangert die Verzogerungszeit entsprechend. Die Verzogerungszeit ist konstant und bewirkt
somit eine frequenzabhéngige Phasenverschiebung zwischen den Eingangs- und
Ausgangssignalen.

10.

Sonstige Hinweise

Das Gerdt erreicht die volle Genauigkeit erst nach dem Einschwingen der internen
Signalregelung, d.h. nach etwa 20 Eingangsperioden. Bis zu diesem Zeitpunkt sollte die
Eingangsfrequenz nur ca. 50 % der maximalen Eingangsfrequenz betragen.

Das digitale Interpolationsverfahren arbeitet mit Hilfe von Quantisierungs-Schritten,
was zu einem leichten Zittern der Ausgangssignale fiihren kann.

Die Qualitat der Ausgangssignale hangt entscheidend von den Eingangssignalen ab.
Daher ist beziiglich Abschirmung, Leitungsfiihrung und Leitungslange gréRte Sorgfalt
angebracht.

S1220 verfiigt iiber keine Potentialtrennung, d. h. die Gerdtemasse entspricht auch der
Masse des Sensors. Daher muss auf klare Erdungsverhaltnisse unter Vermeidung von
Erdungsschleifen und Querstromen durch das Gerat geachtet werden. Beim Auftreten
nicht beherrschbarer Potentialdifferenzen wird empfohlen, zur Versorgung des S1220 ein
separates, kleines Netzteil zu verwenden.
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11. Abmessungen
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12. Technische Daten

Technische Daten:

Spannungsversorgung: Eingangsspannung: 18 ... 30 VDC mit Verpolungsschutz

Restwelligkeit: <10 % bei 24 VDC

Stromaufnahme ca. 70 mA bei 18V / ca. 60 mA bei 30 V

(ohne externe Last)

Anschlussart: Schraubklemmen, 1,5 mm?
Geberversorgung: Anzahl der Hilfsspannungen: 2

Geberversorgung 1: +5,2VDC

Geberversorgung 2: Versorgungsspannung (Viy) abziiglich 2 VDC

Ausgangsstrom: jeweils max. 150 mA

Anschlussart: SUB-D Buchse, 9-pal., per DIL-Schalter umschaltbar
SinCos Eingang: Amplitude: min. 0,8 Vpp ... max.1,2 Vpp

DC-Anteil: min. 1,8V ... max. 3,1V

Spuren: SIN+, SIN-, COS+, COS-, REF+, REF-

Frequenz: max. 400 kHz

Differenzsignal REF-Eingang:

Anschlussart:

HIGH 130 mV, LOW 40 mV
SUB-D Buchse, 9-pol.

Control Eingang:

Signalpegel:
Innenwiderstand:
Anschlussart:

10...30V, HTL/PNP, LOW:0... 4V, HIGH: 10 ... 30 V
Ri = 7 kOhm
Schraubklemmen, 1,5 mm?

Inkremental-Ausgang Signalpegel: Versorgungsspannung (Vin) abztiglich 2 VDC, 5 VDC
HTL / RS422: Spuren: A /A B, /B, Z /7
Frequenz: bis zu 4 MHz
Anschlussart: Schraubklemmen, 1,5 mm?, per DIL-Schalter umschaltbar
Control Ausgang: Signalpegel: HTL, Versorgungsspannung (Viy) abztiglich 2 VDC
Ausgangsstrom: max. 30 mA
Anschlussart: Schraubklemmen, 1,5 mm?
Gehéduse: Material: Kunststoff
Montage: auf 35 mm Hutschiene (nach EN 60715)
Abmessungen (B x H x T): 34 x 100 x 131 mm (ohne Anschlisse)
34 x 118 x 135 mm (inkl. Anschlisse)
Schutzart: IP20
Gewicht: ca. 160 g
Umgebungstemperatur: Betrieb: 0°C ... +45 °C (nicht kondensierend)
Lagerung: -25°C ... +70°C (nicht kondensierend)
Umgebungsbedingungen: Hohenlage: max. 2000 m U.NN
Luftfeuchtigkeit: max. 80% relative Feuchte bis 30°C
Verschmutzungsgrad: 2
Ausfallrate: MTBF in Jahren: 63.3 a (Dauerbetrieb bei 60 °C)
Konformitdt und Normen: EMV 2014/30/EU: EN 61326-1: 2013 for industrial location

RoHS (1I) 2011/65/EU
RoHS (IIT) 2015/863:

EN 55011: 2016 + A1: 2017 + A11: 2020 Class A

EN IEC 63000: 2018
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