Servoverstarker

Technische Daten MR-JE

B Technische Daten der Servoverstarker MR-JE

Das Ziel fur die Entwicklung des Servoverstar-
kers MR-JE war, eine hohe Leistungsfahigkeit zu
erreichen sowie ein Servosystem zur Verfligung
zu stellen, welches mit wenig Aufwand in jeder
moglichen Maschine einsetzbar ist. Bedingt
durch einen Frequenzgang von 2 kHz bietet

der MR-JE minimale Anregelzeiten sowie hohe
Zuverlassigkeit, energiesparendes Design und
einfache Inbetriebnahme durch die ,One-Touch-
Tuning“-Funktion.

WRJR0A [V

Der inkrementale Encoder, mit dem die Servo-
motoren ausgestattet sind, hat eine Auflésung
von 131072 Impulsen pro Umdrehung. Dadurch
ist eine hochgenaue Positionierung und hohe
Gleichlaufgite im Leistungsbereich von 100 W
bis 3 kW mdoglich. Die zusétzliche Software

MR Configurator2 hilft bei der einfachen Inbe-
triebnahme, beim Abgleich und bei der Analyse.

Servoverstarker MR-JE-CIA 10A 20A 40A 70A 100A 200A 300A
Spannungsversorgung 3-phasig oder 1-phasig 200-240V AC, 50/60 Hz 20';285;'% Gl AL RN, gg‘(/)):—zzsé% VAC,
z
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
Sl Uberstrorp, Uberspannung, Uberlast (elektronisches Thermorelais), Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall,
Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (1P20) ESRLur’"gfg;e(rlpzo)
Umgebungstemperatur Betrieb: 0-55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Umgebungsbedingungen Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Sonstiges Aufstellhthe: Max. 1000 m iiber NN; Vibrationsfestigkeit: Max. 5,9 m/s (0,6 G)
Maximale Eingangsimpulsfrequenz 4 Mpps (Differenz-Eingang), 200 Kpps (Open-Collector-Eingang)
Lageregelung Lagegeber Aufldsung pro Servomotor: 131072 Impulse/Umdrehung
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (bis ++10V D(/max. Drehmoment)
Regelbereich Analoger Drehzahlbefehl 1:2000, Interner Drehzahlbefehl 1:5000
Drehzahlregelung Genauigkeit +0,01 % max. (Lastschwankungen 0100 %)
Drehmomentbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (bis ++10V D(/max. Drehmoment)
Analoge Drehmomenteingabe 0 bis +8V DC/max. Drehmoment
Drehmomentregelung = = =
Drehzahlbegrenzung Vorgabe iiber Parameter oder Analogeingang (0 bis 10V DC/Nenndrehzahl)
Gewicht kg 038 038 08 15 15 2,1 2,1
Abmessungen (BxHXT) mm  50x168x135 50x168x135 50x168x135 70x168x185 70x168x185 90x168x195 90x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 268792 268793 268794 268795 268796 268797 268798
Servoverstarker MR-JE-L1B 10B 20B 40B 70B 1008 2008 3008
Spannungsversorgung 3-phasig oder 1-phasig 200~240V AC, 50/60 Hz goi}ggsﬁgz ‘(’ff’ R ARG 34‘(’)“\7;\'325%%0 "
Steuersystem Sinuskommutierte PWM-Regelung/Stromregelung
Bremswiderstand Eingebaut
S Uberstrorp, Uberspannung, Uberlast (eJektronisches Thermorelais), Encoderfehler, Bremskreisiiberlastung, Unterspannung/Netzausfall,
Drehzahliiberwachung, Schleppfehleriiberwachung
Kiihlung/Schutzart Selbstkiihlung, offen (IP20) Kiihlung iiber Liifter, offen (IP20)
Umgebungstemperatur Betrieb: 0-55 °C (keine Taubildung); Lagerung: -20—65 °C (keine Taubildung)
Umgebungsbedingungen Relative Luftfeuchtigkeit Betrieb: 90 % RH max. (keine Kondensation); Lagerung: 90 % RH max. (keine Kondensation)
Sonstiges Aufstellhghe: Max. 1000 m iiber NN; Vibrationsfestigkeit: Max. 5,9 m/s* (0,6 G)
Lage-, Drehzahl- und Drehmomentregelung Regelung erfolgt iiber das SSCNETIII/H-Netzwerk
Kommunikationsgeschwindigkeit 150 MBit/s
Gewicht kg 038 08 08 15 15 21 2,1
Abmessungen (BxHxT) mm  50x168x135 50x168x135 50x168x135 70x168x185 70x168x185 90x168x195 90x168x195
Bestellangaben Art-Nr. 281964 281975 281976 281977 281978 281979 281980

* Bei einphasiger Spannungsversorgung 200 V AC bis 240V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.
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