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Technische Daten MR-J4-TM

�� Technische Daten der Servoverstärker MR-J4-TM-ECT/MR-J4-TM-PNT/MR-J4-TM-EIP

Der Servoverstärker MR-J4-TM kombiniert die 
in der Industrie führende Leistungsfähigkeit, 
Funktionsvielfalt und Zuverlässigkeit der Servo-
systemserie MR-J4 mit einer auf dem Ethernet 
basierenden offenen Netzwerk-Schnittstelle.

zz In der Industrie führende Leistungsfähigkeit 
mit einem Frequenzgang von 2,5 kHz für 
kürzeste Ansprechzeiten.

zz Spezielle von Mitsubishi Electric entwickelte 
Regelschleifen und Funktionen für Servover-
stärker, wie One-Touch-Tuning, Vibrationsun-
terdrückung, adaptives Echtzeit-Auto-Tuning.

zz Absolutwert-Encoder mit einer hohen Auf-
lösung von 4.194.304 Impulsen/Umdrehung 
für hochpräzise Positionierung und ruckfreien 
Anlauf.

zz Kompaktes platzsparendes Design

Servoverstärker MR-J4-TM (200 V-Ausführung) 10TM 20TM 40TM 60TM 70TM 100TM 200TM 350TM 500TM 700TM
Spannungs- 
versorgung Spannung/Frequenz 1-phasig oder 3-phasig 200–240 V AC, 50/60 Hz 1-phasig oder 3-phasig 

200–240 V AC, 50/60 Hz 1 3-phasig 200–240V AC, 50/60 Hz

Gewicht � kg 1,0 1,0 1,0 1,0 1,4 1,4 2,1 2,3 4,0 6,2
Abmessungen (BxHxT) � mm 50x168x161 50x168x161 50x168x161 50x168x161 60x168x191 60x168x191 90x168x201 90x168x201 105x250x206 172x300x206

Bestellangaben
MR-J4-mTM-ECT

Art.-Nr.
290156 290157 290158 290159 290160 290161 290162 290263 290164 290205

MR-J4-mTM-PNT 298566 298567 298568 298569 298570 298571 298572 298573 298574 298695
MR-J4-mTM-EIP 298708 298709 298710 298711 298712 298713 298714 298715 298716 298717

Allgemeine Daten MR-J4-TM-ECT MR-J4-TM-PNT MR-J4-TM-EIP
Sicherheitsfunktion STO (IEC/EN 61800-5-2)
Ethernet-Schnittstellen 2 Anschlüsse RJ45 100 BASE-TX

Kommunikationsprotokoll IEC61158 Typ12 CAN Anwendungsprotokoll über 
EtherCAT (CoE), IEC61800-7 CiA402 Antriebsprofil

PROFINET IO, Real Time (RT) Kommunikation, 
PROFIdrive v4.1

THE CIP NETWORKS LIBRARY Volume 2,  
EtherNet/IP Adaptation of CIP

Zykluszeit 250 μs, 500 μs, 1 ms, 2 ms 1 ms, 2 ms, 4 ms, 8 ms, 16 ms, 32 ms, 64 ms,  
128 ms, 256 ms, 512 ms 1 bis 100ms  

Steuerungsfunktionen

Zyklischer synchroner Positionsbetrieb (csp), 
Zyklischer synchroner Geschwindigkeitsbetrieb (csv), 
Zyklischer synchroner Drehmomentbetrieb (cst), 
Profilpositionsbetrieb (pp),  
Profilgeschwindigkeitsbetrieb (pv),  
Profildrehmomentbetrieb (tq),  
Referenzpunktfahrt (hm)

Profilpositionsbetrieb (pp),  
Profilgeschwindigkeitsbetrieb (pv),  
Profildrehmomentbetrieb (tq),  
Referenzpunktfahrt (hm)

Profilpositionsbetrieb (pp),  
Profilgeschwindigkeitsbetrieb (pv),
Profildrehmomentbetrieb (tq),  
Referenzpunktfahrt (hm)

Latch-Funktion Hardware- und Software-Latch-Methode, 2 Kanäle (1 Kan. 55 µs + 1 Kan. 2 µs)

Servoverstärker MR-J4-TM4 (400 V-Ausführung) 60TM4 100TM4 200TM4 350TM4 500TM4 700TM4 11KTM4 15KTM4 22KTM4
Spannungs- 
versorgung Spannung/Frequenz 1 3-phasig 380–480 V AC, 50 Hz/60 Hz

Gewicht � kg 1,7 1,7 2,1 3,6 4,3 6,5 13,4 13,4 18,2
Abmessungen (BxHxT) � mm 60x168x201 60x168x201 90x168x201 105x250x206 130x250x206 172x300x206 220x400x266 220x400x266 260x400x266

Bestellangaben
MR-J4-mTM4-ECT

Art.-Nr.
290206 290207 290208 290209 290210 290211 294050 294051 294052

MR-J4-mTM4-PNT 298696 298697 298698 298699 298700 298701 298705 298706 298707
MR-J4-mTM-EIP 298718 298719 298720 298721 298722 298723 298727 298728 298729

1	 Bei einphasiger Spannungsversorgung 200 V AC bis 240 V AC darf die Belastung nur maximal 75 % der Nennlast betragen.




