Données techniques FR-F800

Variateurs de fréquence de la série FR-F800

Economique, intelligent, polyvalent communication Ethernet et permet ainsi de sur-
veiller les statuts du variateur de fréquence ainsi

Mitsubishi Electric a développé une nouvelle ! N - .
que de régler les parametres via le réseau.

génération de technologie d'entrainement : c’est
le remarquable variateur de fréquence FR-F800,

%
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congu pour des économies d'énergie inégalées, Plage de puissance:
une régulation du régime optimisée, une mise FR-F820: 0.75-132 kW, 200-240V CA
] en service aisée et une grande polyvalence. FR-F840: 0.75-355 kW, 380-500 V CA 2

Le principal domaine d'utilisation du FR-F800 est ~ FR-F842: 315-630 kW, 380-500 V CA
lié aux applications avec pompes, ventilateurs

et compresseurs ainsi que les techniques de Accessoires disponibles :
chauffage et de climatisation. Il offre de nom-
breuses fonctions innovantes qui assurent le
meilleur compromis entre efficacité et précision
| de régulation.

Y 77777777/

En plus des consoles de paramétrage supplé-
mentaires, de nombreux modules optionnels et
une série d'accessoires utiles sont disponibles
pour cette série de variateur de fréquence.

A

La série de variateurs de fréquence FR-F800-E

dispose d'une interface intégrée pour la Vous trouverez des informations détaillées a ce

sujet Page 59.

(aractéristiques techniques

Données techniques FR-F840-00023 a-01160

FR-F840-[1-2-60/-E2-60

Série 00023 00038 00052 00083 00126 00170 00250 00310 00380 00470 00620 00770 00930 01160
Puisgance Capacité de surcharge de 120 % (SLD) © 0,75 15 22 3,7 55 75 1 15 18,5 22 30 37 45 55
rominale AW apadté deswchargede 150% WD) 075 15 22 37 55 75 M 5 85 2 0 37 45 5
Capacité de Inom.®© 23 338 52 83 12,6 17 25 31 38 47 62 77 923 116
surcharge de Imaxi60s 2,5 42 57 91 139 18,7 275 341 /8 517 682 847 1023 1275
Courant 120% (SLD) © Imad3s 28 46 62 10 151 204 30 32 456  S64 744 R4 116 1392
:gg:,n;: ® A Capadité de Inom.® 21 35 48 7,6 11,5 16 23 29 35 3] 57 70 85 106
surcharge de I'maxi60s 2,5 42 58 91 1338 19,2 276 348 A& 516 684 84 102 127,2
150%(LD) Imaxid3s 31 52 72 14 172 24 345 45 55 645 855 105 1275 159
Sortie Puissance SLb® 18 29 40 63 9,6 13 19,1 236 290 358 4713 587 709 884
dessortie LD 16 27 37 58 88 12,2 17,5 2.1 26,7 328 434 533 648 808
) 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60 s; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C);
Capacité de typique par ex. les pompes et les ventilateurs
surcharge @ D 120 % du courant nominal de I'appareil pour 60's; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C) ;
typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension © Triphasée, 0V a la tension d'alimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V//f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7-14,5 kHz (réglable librement)
Tension d'alimentation Triphasée, 380-500V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V CAa50/60 Hz
Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz 5 %
Puissance SLD® 25 41 59 83 12 17 24 31 37 4 59 74 88 107
nominale ~ kVA
dentrée ® LD 23 37 55 7,1 12 17 24 29 34 4 57 68 81 99
Refroidissement Refroidissement naturel Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P20 1P00
Dissipation SLD® 0,055 0075 008 0,13 0175 0245 0245 037 0,45 0565 074 093 1,11 134
Mutres MRl gy, 005 007 008 012 006 023 0315 0345 0415 052 065 085 102 12
Poids du variateur de fréquence kg 25 25 25 3,0 3,0 6,3 6,3 83 83 15 15 23 1 1
Dimensions (1xhxp) mm 150x260x140 20060070 200300090 2500090 320 43505500250
Version Ethernet 307171 307172 307173 307174 307215 307216 307217 307218 307219 307220 307221 — — —
Version Série 279608 279609 279610 279611 279612 279613 279614 279615 279616 279617 279618 — — —
Référence article @ Réf.  Unité de puissance — — — — — — — — — — — 307162 307163 307164
Carte de commande (Ethernet) — — — — — — — — — — — 307205 307205 307205
(arte de commande (Série) — — — — — — — — — — — 307204 307204 307204
Note:

Explication des points (1) a (7): Page 26
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Données techniques FR-F800

Données techniques FR-F840-01800 a -06830

FR-F840-[1-2-60/-E2-60

02160 02600 03250 03610 04320 04810 05470 06100 06830

Puissance (apadité de surcharge de 120%(SLD)® 90 10 132 160 185 220 250 280 315 355
inal kW
G our = Capaité de surcharge de 150 % (LD) 75 ) 10 132 160 185 20 250 280 315
Capacité de Inom.© 180 216 260 325 361 432 481 547 610 683
surcharge de ITmaxi60s 198 238 286 357 397 475 529 602 671 751
Cour‘ant| \ 120 % (SLD) © I maxi3s 216 259 312 390 433 518 577 656 73 820
233;'?:,. ® Capadité de Inom.© 144 180 216 260 325 361 432 481 547 610
sur(harge de Imaxi60s 173 216 259 312 390 433 518 577 656 732
: EbEa LY Imaxi3s 216 20 34 390 487 541 648 71 820 915
T - L 137 165 198 28 275 329 367 a7 465 521
de sortie LD 110 137 165 198 28 275 329 367 47 465
(apacité de SLD 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60 s; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs
surcharge * LD 120 % du courant nominal de 'appareil pour 60's; 150 % pour 3 s (@ une température ambiante maxi. de 50 °C) ; typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses
Tension ® Triphasée, 380500V a la tension dalimentation
Plage de fréquence Hz 0,2-590
Méthode de commande Commande V//f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control)
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM
Fréquence élémentaire 0,7-6 kHz (réglable librement)
Tension d'alimentation Triphasée, 380-500V CA, -15 %/+10 %
Plage de tension 323-550V CA a 50/60 Hz
Entrée Plages de fréquences 50/60 Hz £5 %
Puissance SLD® 137 165 198 248 275 329 367 417 465 520
inal KkVA
e 1D 10 137 165 198 28 275 329 367 07 465
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P00
Dissipation SLD® 2,0 2,52 3,15 3,6 4,05 4,65 53 585 6,65 7,55
. del. kW
hutres chaleur D) 164 21 2575 28 36 38 465 51 585 66
Poids du variateur de fréquence kg 37 50 57 72 72 110 110 220 220 220
Poids de la bobine de circuit intermédiaire kg 20 22 26 28 29 30 35 38 42 46
Dimensions (Ixhxp) mm 2%‘550 465%6201300 465x740:360 498x10101380 630x1010x380
Version Ethernet — — — — — — — — — —
Version Série — — — — — — — — — —
Référence artide @ pe, Unité de puissance 307185 307186 307187 307188 307189 307190 307191 307192 307193 307194
fgt’ﬁg r‘:]it‘)""‘"‘a"de 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205 307205

Carte de commande (Série) 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204 307204

Note::
Explication des points (1) a (7) : Page 26.
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Données techniques FR-F842-07700 a-12120

FR-F840-[1-2-60/-E2-60

Série
07700 08660 09620 10940 12120
Puissance (apacité de surcharge de 120 % (SLD)® 400 450 500 560 630
nominale kW "
du moteur ® (apacité de surcharge de 150 % (LD) ~ 355 400 450 500 560
Capacité de Inom.® 770 866 962 1094 1212
surcharge de Imaxi60s 847 953 1058 1203 1333 2
Courant 120% (5LD)© Imaxi3s 924 1039 1154 1313 1454
nominal A @
appareil © Capacité de Inom.© 683 770 866 962 1094 -
sur(harge de Imaxi60s 820 924 1039 1154 1313 g
: IEUEHEL Imaxi3s 1024 1155 1299 1443 1641 =3
SorHley | e WELE 587 660 733 834 94 <
de sortie L 521 587 660 733 834 bt
Capacité de SLD 110 % du courant nominal de I'appareil pour 60 s; 120 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 40 °C); typique par ex. les pompes et les ventilateurs Y
surcharge @ LD 120 9% du courant nominal de Fappareil pour 60's; 150 % pour 3 s (a une température ambiante maxi. de 50 °C); typique par ex. les bandes de transport/centrifugeuses S'
Tension ® Triphasée, 380~500V a la tension d'alimentation :g
Plage de fréquence Hz 0,2-590 ‘g
Méthode de commande Commande V//f, régulation a un courant d'excitation optimal ou régulation vectorielle (Simple Magnetic Flux Vector Control) s
Méthode de modulation PWM évaluée par sinus, Soft-PWM -
Fréquence élémentaire 0,76 kHz (réglable librement)
Alimentation tension continue 430-780V (C
Entrée Tension de commande Monophasée, 380-500V (A, 50/60 Hz
Plage de tension de commande Fréquence =£5 %, tension £10 %
Refroidissement Refroidissement par ventilateur
Degré de protection 1P0O
Dissipation SLD® 58 6,69 737 8,6 9,81
hutres k0l W, 505 58 6,48 7,34 863
Poids du variateur de fréquence kg 260 260 370 370 370
Poids de la bobine de circuit intermédiaire kg 50 57 67 85 95
Dimensions (Ixhxp) mm  790x1330x440 995x1580x440
Version Ethernet — — — — —
Version Série — — — — —
Référence article @ Réf.  Unité de puissance 307195 307196 307197 307198 307199
Carte de commande (Ethernet) 307205 307205 307205 307205 307205
(arte de commande (Série) 307204 307204 307204 307204 307204
Note:

Explication des points 1a7 : Page 26.
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Données techniques FR-F800

Données techniques générales FR-F800

FR-A840 Description

L Pl 0,015 Hz/0-50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 0—10V/12 bits) 0,03 Hz/0—50 Hz (borne de raccordement 2, 4 : 05 V/11 hits, 0—20 mA/11 bits, borne
Résolution de la 9iq de raccordement 1:-10 3 +10V/12 bits) 0,06 Hz/ 050 Hz (hornes de raccordement 1: 0—£5 V/11 bits)

fréquence

q Saisie 0,01Hz
+0,2 % de la fréquence maximale (plage de température 25 °C+10 °C) lors d'entrée analogique;
+0,01 % de la fréquence maximale lors d'entrée numérique

Fréquence de base réglable entre 0 et 590 Hz;
Sélection de la courbe caractéristique entre couple constant, couple variable et caractéristique V/f flexible a 5 points

Précision de la fréquence

Courbe caractéristique de tension/fréquence

. . B )
Possibilités Couple de d.emarrage 120% (3 Hz.) simple magnetic flux vector
de configu- Augmentation du couple Augmentation manuelle du couple
ration Durée d'accélération/décélération 0-3600 s (réglable individuellement), la marche et la compensation du jeu d'engrenages linéaire ou en forme de S sont librement sélectionnables.
Courbe caractéristique d'accélération/ L .
décélération linéaire ou en S, au choix
Freinage DC Fréquence de service : 0—120 Hz; la durée du freinage (0—10's) et la grandeur de la tension du frein (0-30 %) sont réglables librement.
9 L'activation du freinage DC est également possible avec I'entrée numérique.
Limitation du courant Seuil de réponse 0—220 %, réglable librement, également par entrée analogique
Protection du moteur Relais de protection du moteur électronique (courant nominal réglable librement)
Limitation du couple Limitation du couple de 0400 %, réglable librement
Valeurs de a 5 Bornes de raccordement 2, 4 : 05V (C, 010V CC, 0/4-20 mA
consigne de la Euizzsialilly bUte Borne de raccordement 1: 0—=5V (C, 0—=10V (C
fréquence Saisie Code BCD a 4 chiffres ou code binaire a 16 bits lors de I'utilisation d’un tableau de controle ou carte optionnelle (FR-A8AX)
Signal de démarrage Ze,le(t'o" individuelle entre rotation avant et rotation en sens inverse. Un signal avec maintien automatique peut étre sélectionné comme entrée de
émarrage.
Sélection de la vitesse (trois vitesse), 26me jeu de paramétres, affectation de la fonction de la borne 4, mode JOG, arrét sortie, sélection du maintien
Général automatique du démarrage, signal de démarrage avant, signal de démarrage arriére, réinitialisation du variateur de fréquence
L'affectation de la fonction pour les bornes dentrée est réglée via les parametres 178 a 189.
Entrée a impulsions 100 kpps
Signaux de Réglage de la fréquence maximale/minimale, présélection du couple/la vitesse, caractéristique d'accélération/décélération, thermo-commutateur
contrdle du externe, freinage (G, fréquence de démarrage, mode JOG, arrét sortie (MRS), stall prevention, regeneration avoidance, increased magnetic excitation
fonctionne- P deceleration, alimentation CC®, saut de fréquence, inversion du sens de rotation, redémarrage automatique aprés coupure du secteur, commutation du
T ignaux d'entrée moteur en mode de fonctionnement sur réseau, réglage a distance, inhibition de Iinversion, reprise du fonctionnement aprés une panne d'alimentation,
sélection de la fréquence de découpage, accélération/décélération automatique, sélection du mode opératoire, compensation de glissement,
Ftats de fonctionnement atténuation des vibrations, fonction de traverse, autoréglage, maintien automatique des données du moteur, communication en série des données
(RS485), régulation PID, PID module de préremplissage, commande du ventilateur de refroidissement, méthode d'arrét (décélération jusqu'a I'arrét/roue
libre), méthode d'arrét en cas de coupure, Fonctions d'automate programmable, surveillance des temps d‘arrét, I'intervalle de maintenance, moyenne
du courant, réglage de la capacité de surcharge, mode test, alimentation du circuit de commande via une alimentation électrique de 24V, fonction
«absence sire du couple » (STO), réduction automatique de la puissance absorbée, communication BACnet, réglage d'amplification PID, nettoyage,
enregistrement de la courbe caractéristique, mode urgence
zﬂlneacltgre (550[;%?;122;“ Fonctionnement du moteur, comparaison de la fréquence de consigne / réelle, coupure temporaire de courant (sous-tension) ©, avertissement pour la
Signaux de sortie SaialnEEs surcharge, détection de la fréquence, alarme
(2 bores) sortie du code d'alarme (4 bits via les sortie Open-Collector)
Saiti @A 20 mA (Cmax. : Tborne (sortie d'un courant)
Avec appareil de La valeur réglée pour la borne CA peut étre ajustée a l'aide du Pr.54 « Sortie de la borne FM/CA ».
mesure Soindaicshn +10V CCmax. : 1borne (sortie d'un courant)
Afich La valeur réglée pour la borne AM peut étre ajustée a I'aide du Pr.158 « Sortie de la borne AM ».
ichage . . ) ) ) . .
9 — A et Fréquence de sortie, courant de sortie, tension de sortie, valeur de consigne de la fréquence
Surl U“"‘é‘ de La valeur réglée peut étre ajustée a I'aide du Pr.52 « Affichage de I'unité de commande ».
commande ) , . I . P . s .
(FR-DU0S) Pk Lors du déclenchement d'une fonction de sécurité, le message derreur est affiché. Tension de sortie, courant de sortie, fréquence, temps de fonctionne-
9 ment cumulé, année, mois, date, heure juste avant déclenchement de la fonction de protection et les 8 derniéres alarmes sont enregistrés.
Surcourant (pendant I'accélération, la décélération, la vitesse constante ou |'arrét), surtension (pendant I'accélération, la décélération, la vitesse
constante ou l'arrét), protection thermique du variateur de fréquence, protection thermique du moteur, surchauffe du dissipateur de chaleur, apparition
d'une coupure de courant instantanée ©, sous-tension ©, perte de la phase d'entrée © @, surcharge moteur, absence de synchronisation @, limite de
charge supérieure dépassée, limite de charge inférieure dépassée, détection de court-circuit dans la sortie du variateur de fréquence, court-circuit sur
la sortie du variateur de fréquence, phase ouverte a la sortie, déclenchement de la protection thermique externe 2, fonctionnement PTC 2, erreur sur
Fonctions une option, erreur de communication, défaut du périphérique de stockage des parameétres, erreur de communication PU, dépassement des tentatives
) dlessai @, erreur sur le CPU, détection de court-circuit la connexion avec I'unité de commande/détection de court-circuit de la tension de sortie de la 2e
Protection interface Série, déte(tign de court-circuit de Ia tension de sortie de 24V DG, valeur limite du courant de sortie dépassée @, erreur lors de la limitation
du courant transitoire ©, erreur de communication (variateur), erreur sur I'entrée analogue, erreur de la communication via linterface USB,erreur dans le
circuit de sécurité, dépassement de la vitesse , perte de valeur cible de courant @), erreur dans le mode de préremplissage ©) erreur de signalisation de
la régulation PID @, erreur dans I'alimentation interne, affichage d'erreur dédenché par I'utilisateur avec la fonction API
Bonadan Erreur sur le ventilateur, protection décrochage moteur par surintensité, protection décrochage moteur par surtension, pré-alarme pour la protection
iR e e thermique, arrét PU, erreur de copie des parameétres, absence sire du couple, programmateur de maintenance 1a 3 ) hote USB, unité de commande
verrouillée @, paprotection par mot de passe 2, erreur d®criture sur les paramétres, erreur de copie, fonctionnement avec une alimentation externe (24 V)
Température ambiante -10°Ca +50°C
Autres i of 3 o
Température de stockage © -20°Ca +65°C
Notes :

@ Leréglage est uniguement disponible pour le modele standard.

(2 Cette fonction est désactivée dans le réglage d'usine du variateur de
fréquence.

@ Usage uniquement temporaire (par ex. lors du transport).
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Données techniques FR-F800

Schéma fonctionnel FR-F800

Présélection
de vitesse

Signal de démarrage pour la rotation avant
Signal de démarrage pour la rotation arriére
Maintien automatique du signal de démarrage

Raccordement —EH=—=+— T~—

de [limentation ——=— 1~

triphasée (A ——— ~~—{H|

N

Raccordement de la tension de

commande

[ Raccordements du circuit intermédiaire
—|+ Jaed N

b E e

1 . Moteur
L1 [ﬁ U
L3 w N s

1 ! —
L11 ON'? Cavalier dactivation du filtre | -
L21 antiparasite intégré |

T OFF |

Sortie 24V (C (maxi 100 mA)

Vitesse élevée

Vitesse moyenne

Vitesse faible

Sortie a relais 1
(sortie d'alarme)

Sortie a relais 2

Deuxieme jeu de paramétres
Fonctionnement a impulsion

Blocage du régulateur @ E RUN '(\Aoanr](h;;lr?;gt\llgllﬂ:J dnglilr)ne/effective de E
Validation de la consigne du courant/CPT i ! SuU la fré%uence g !
Redémarrage automatique © wiou IPF | Bréve coupure du secteur '
Potentiel de référence 8 °Zi ., OL | Alarme de surcharge .
Entrée RESET oe oL FU | Surveillance de la fréquence sortie .
I ' SE | Tension d'alimentation pour les sorties 0C :
Tension d‘alimentation externe 24V — +24 |
(point de référence) — SD I
E -------------------------------------------- ! i Raccorde- !
: +10V E m;lj“ Sortie analogique (0-20 mA () ©
. Pe étre +5V ' |
X 05W1kn '
: pourle réglage dela %—?OVVDD(? E Raccorde- AlM Sortie analogique (£10V/1 mA)
. fréquence 4-20 mA DC)* + iment USBA
I ! 5 Potentiel de référence pour les sorties analogiques
: ] - |
: o Port UsB-
' Entrée auxiliaire (4 S = 1 ?O_j; (\)/ \[{C?*C E mini B :
: ) B : P .
. Entrée de courant  (+) SEELE = 4 4-20 mA DC | P RS-485 terminals ® '
! 0" " v i Interface § foc 3 !
. () —— | 60—5 vV DC " Ehemet® | | TXD+| Données a transmettre .
1 = | -10voo)” + [TXD- ;
. - : ' [RXD+| Données a recevoir .
! | Connexion/logement pour; * . '
! 3 unités optionnelles | RXD- !
! | unités optionnelles 1 5G| 6ND(masse) '
e | . ' [H— :
Tttt TTTTTTTTTT T e T | ' VCC | 5V (maxi.100mA) .
; PC :.......'::::.::::::::::::::::::::::::::,:
. Bornes Safety E S1 ] _ _ 3 !
| 52 1| oupduor S|t rtimeroraaiete |
: Potentiel de référence SSI[(): dircuit T cuneillance « absence sire du ouple» !
. | .
e . b ;
e e - - - — — — — — —

Affectation des bornes de puissance

Fonction Borne
L1,12,13
P/+,N/-
P/+,P1
Raccorde-
ments de PR, PX
puissance U,v,W
L11, 21
1

28

Modeéle

Raccordement de la tension du secteur
Raccordement pour unité de freinage

Raccordement pour le self

Raccordement du circuit de freinage interne
Raccordement du moteur

Raccordement séparé de la tension de
commande

PE

Description

@ Common terminal is 5

@ Initial setting is source logic.
@ Seulement pour FR-F800-E

@ Sauf FR-F800-E

Siune 2e interface Série est nécessaire, installez la carte d'interface FR-AERS

Alimentation en courant du variateur de fréquence (FR-F820: 200—240V AC, 50/60 Hz); (FR-F840: 380500V AC, 50/60 Hz)
Une unité de freinage optionnelle ou une unité de récupération optionnelle peut étre raccordée aux bornes P et N.

Les bornes P1 et P/+ servent au raccordement d'une bobine de circuit intermédiaire. Pour les variateurs de fréquence de FR-A820-03160 a
FR-A840-01800, le pont sur les bornes P1 et P/+ doit étre enlevé si cette bobine optionnelle est utilisée. Lors du raccordement d'un moteur a partir
de 75 kW, raccordez un self. Pour les variateurs de fréquence a partir de FR-A820-03800 et a partir de FR-A840-02160, prévoyez de raccorder un self.

Sile cavalier est raccordé aux bornes PX et PR (état a la livraison), le circuit de freinage interne est activé.
Sortie de tension du variateur de fréquence (triphasé, 0V a tension de raccordement, 0,2—590 Hz)

Pour I'alimentation en courant séparée du circuit de commande, la tension de réseau doit étre raccordée sur L11/L21
(etles ponts L1 et L2 doivent étre ouverts).

Affectation des bornes de puissance
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Données techniques FR-F800

Affectation des bornes de commande

Fonction Borne Modéle Description

Signal de démarrage pour la . S s

STF o A i— Le moteur tourne en rotation avant si un signal est appliqué a la borne STF.
Signal de démarrage pour la ] S C

STR e s Le moteur tourne en sens inverse si un signal est appliqué a la borne STR.

SToP Ma|n}|en At e el Les signaux de démarrage sont verrouillés si un signal est présent sur la borne STOP.
de démarrage 2

RH,RM,RL  Présélection de vitesse Présélection de 15 fréquences de sortie différentes

Fonctionnement  impulsion Le fonctionnement a impulsions est sélectionné par le biais d'un signal sur la borne JOG (réglage d'usine).

Bomes de 10G Les signaux de démarrage STF et STR définissent le sens de rotation. 9
commande Entrée a impulsions La borne JOG peut étre utilisée comme entrée dimpulsions. Pour cela, le réglage du Par. 291 doit étre modifié. g_
(programmables) RT Deuxiéme jeu de paramétres Un deuxieme jeu de parameétres peut étre sélectionné par un signal sur la borne RT. =
MRS Blocage du régulateur Le blocage du régulateur arréte la fréquence de sortie sans tenir compte du temps de décélération. §
RES Entrée RESET La réinitialisation du variateur de fréquence aprés le déclenchement d'une fonction de protection a lieu par un signal sur la borne RES (t >0,15). ot
o ) 5]
Xﬂlgi:]tr'gstde G AUHREHS La validation de la définition de la consigne de 0/4—20 mA sur la borne 4 est effectuée par la définition d'un signal sur la borne AU. g.
AU . . s N _— =
2 Pour le raccordement de la sonde de température CPT, le signal PTC doit étre affecté a la borne AU et le commutateur sur le circuit de 2
Entrée CPT PP - =
commande doit &tre mis sur la position PTC. N
L
S Pas de fonction Utilisez Ia fonction du terminal CS Pr.186 pour I'affectation des fonctions. g
En logique négative, la borne SD sert de potentiel de référence commun pour les entrées de commutation, avec logique positive, lors d'une
. o commande via transistors Open-Collector (par ex. API), le point de référence de la source de tension doit étre connecté a la borne SD. Cela évite
SD I};ott;l:tnlslpdce(rgv)ence (0¥} pour les dysfonctionnements dus aux courants de fuite.
La borne SD est le point de référence pour la source de tension de 24V de la borne PCainsi que pour la borne +24 vers le réseau externe de 24V. La
Points de borne est isolée des bornes 5 et SE.
référence Avec logique négative, lors d'une commande via transistors Open-Collector (par ex. API), le point de référence de la source de tension doit étre
PC Sortie 24V (C connecté a la borne PC. Cela évite les dysfonctionnements dus aux courants de fuite. Avec logique positive, la borne PC sert de point de référence
commun pour les entrées de commutation.Sortie pour alimentation 24V (/0,1 A
12 Tension d'alimentation externe Pour le raccordement au réseau externe de 24 V. Lorsqu'une tension externe de 24V (C est appliquée a cette borne, le circuit de commande
de24V continue d'&tre alimenté avec une tension de service méme lorsque le circuit de charge est hors tension.
10E Sortie de tension pour le raccorde-  Tension de sortie 10V CC. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1kQ, 2W linéaire
10 ment du potentiométre Tension de sortie 5V CC. Le courant de sortie maximal est de 10 mA. Potentiométre recommandé : 1k, 2W linéaire
) Entrée pour le signal de Le signal de consigne 0—5V CC (ou 0—10V, 0/4—20 mA) est appliqué sur cette borne. Le paramétre 73 permet de permuter entre valeur de
consigne de la fréquence consigne de tension et de courant. La résistance d'entrée est de 10 k(.
. 5 Signal de consigne La borne 5 représente le potentiel de référence pour toutes les grandeurs analogiques de consigne ainsi que pour les signaux analogiques de
Définition de la et signaux analogiques sortie AM et CA. La borne est isolée du potentiel de référence du circuit numérique (SD) et ne doit pas étre mise a la terre.
valeur de consigne 2 p ]
Entrée supplémentaire pour le

1 signal de consigne de a fréquence Un signal de consigne de tension de 0—=5 (10) V (C peut étre appliqué sur cette borne.

05 (10)V CC La plage de la tension est préréglée sur 0—£10V CC. La résistance d'entrée est de 10 k().
Le signal de consigne 0/4—20 mA ou 0—10V est appliqué sur cette borne. Le paramétre 267 permet de permuter entre valeur de consigne de
4 Entrée pour le signal de consigne tension et de courant. La résistance d'entrée est de 250 ().
La validation de la définition de la consigne du courant est effectuée par le biais de Ia fonction de la borne AU.
ALBLCI Sortie a relais sans potentiel 1 La sortie d'alarme est effectuée par les contacts du relais. Le fonctionnement normal et I'état sans tension sont représentés.
e (alarme) Lorsque la fonction de protection est activée, le relais est excité. La puissance du contact est de 230V CA/0,3 A ou 30V CC/0,3 A.

S . Chacun des 42 signaux de sortie possibles peut étre sélectionné comme excitateur de sortie.
A2,82,C2 Sortiearelais sans potentiel 2 iccan o i contact est de 230V CA/03 Aou 30V CC/03A.

RUN Sortie de signal pour la marche La sortie est connectée lorsque la fréquence de sortie est supérieure a la fréquence de démarrage du variateur de fréquence.
du moteur Si aucune fréquence n'est sortie ou si le freinage DC est actif, la sortie est bloquée.
Sortie de signal pour la compa- La sortie SU permet la surveillance de Ia valeur de consigne de la fréquence et de la valeur effective de la fréquence. La sortie est reliée dés
SU raison de la valeur de consigne/  que la valeur effective de la fréquence (fréquence de sortie du variateur de fréquence) atteint la valeur de consigne de la fréquence (prédéfi-
effective de la fréquence nie par le signal de la valeur de consigne) dans une plage de tolérance prédéfinie.
Sortie de signal pour bréve 0 5 " . . . .
Sorties des IPF coupure du secteur Lors d’une bréve coupure du secteur dans un intervalle de temps de 15 ms <tIPF <100 ms ou lors d'une sous-tension, la sortie est commutée.
signaux SwitaabstEl meke La sortie OL est commutée lorsque le courant de sortie du variateur de fréquence dépasse la limite de courant spécifiée dans le parameétre 22 et
(programmables) oL S % p lorsque la protection de coupure de surintensité de courant a été activée. Si le courant de sortie du variateur de fréquence est inférieur a la limite
9 de courant spécifiée dans le parametre 22, le signal sur la sortie OL est bloqué.
FU Sortie de signal pour le contrdle  La sortie est connectée dés que la fréquence de sortie dépasse la fréquence définie dans le parametre 42 (ou 43).
de la fréquence de sortie Sinon, la sortie FU est bloquée.
SE Igrtsileosndiesisglzgﬁf oul La tension qui sera commutée par les sorties a collecteur ouvert RUN, SU, OL, IPF et FU sera raccordée a cette horne.
L'une des 18 fonctions d'affichage peut étre Sortie : Fréi ia (16 ;
: : S , : Fréquence de sortie (réglage par défaut),
(A Sortie analogique du courant sélectionnée, parex. affichage externe dela _f(et Résistance de charge : 200 0450 0, courant de sortie : 020 mA
quence. Les sorties CA et AM peuvent étre utilisées
AM Analog signal output simulpqnément. o » . Sortie : Fréquence de sortie (réglage d'usine), tension de sortie 0—10V CC, courant de
0-10V CC(1 mA) La spédification est réalisée par le biais d'un paramétre. - sortie maximale 1 mA (résistance de charge >10 kQ), résolution : 8 bits
_ Raccordement de la console de A parameter unit can be connected. Communication via RS485
paramétrage Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop: maxi 1152 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
Interfaces _ Interface RS485 Communication via RS485
(par la borne RS485) Standard d'E/S : RS485, mode Multi-Drop: maxi 1152 Baud (longueur maximale du cable : 500 m)
_ 2 ports USB Prise de type A : Lors du raccordement d'une mémoire USB, vous pouvez copier les paramétres, télécharger des codes APl et utiliser la fonction
(compatibles USB1.1/USB2.0) de suivi. Prise mini B : Connectez un PCafin d'utiliser le variateur de fréquence avec le logiciel FR Configurator2.
1,52 Entrées de sécurité
SiC Potentiel de référence pour les
entrées de sécurité : . oo o . . . )
Raccordements . i . Silafonction « Arrét siir du couple » n'est pas utilisée, les ponts présents entre les bornes $1-SC et S2-PC et SIC-SD ne doivent pas étre enlevés
de sécurité S0 Sortie de surveillance de sécurité cr sinon un fonctionnement du variateur de fréquence ne sera pas possible.
Point de référence pour la sortie
Soc de surveillance «absence siire du
couple»
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